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Robotica Modular

e Creacion de estructuras roboticas a partir de médulos sencillos:




Robotica Modular Auto-configurable

 La robotica modular nacidé en 1994 con la tesis de Mark Yim
e Propuso la creacién de robots modulares auto-configurables

* Primer experimento de auto-configuracién (Polybot, 2000):




Robots modulares y estructuras

Roombot

« Construccién de estructuras 3D usando modulos
* Ej. RoomBot, (Arredondo et al.). Laboratorio de Robdtica Bioinspirada. EPFL
 Muebles re-configurables que se pueden mover :-)



Robotica modular en la
Universidad Autonoma de Madrid

Robots para experimentar

Conexion cabeceo-cabeceo Conexion cabeceo-viraje

Cube Revolutions Minicube-| Hypercube Minicube-l|




Modulos Y1

« Un grado de libertad

e Facil construcciéon

» Servo: Futaba 3003

« Material: Plastico de 3mm

« Dimensiones: 52x52x72mm

* Dos tipos de conexiones




Montaje de los modulos




Minicube-I

-

« Morfologia:

Dos mdédulos con
conexidén cabeceo-
cabeceo

.

« Control:

» Dos generadores sinusoidales l l
e Parametros:

A,AD, T

-




Cube Revolutions (I)

-

- Morfologia:

8 mddulos con conexidén
cabeceo-cabeceo

.

-

« Control:

« 8 generadores iguales
e Parametros:

A,Ad, T

o




Minicube-II

-

- Morfologia:

Tres mddulos con
conexion cabeceo-viraje

.
-~

« Control:

* Tres generadores sinusoidales

e Pardmetros:

ALAAD ,AD,,T

o




Hypercube (1)

/

- Morfologia:

8 mddulos con conexidén
cabeceo-viraje

.

-

 Control:

» 8 generadores iguales
« Parametros:

\ Ah’Av’A¢h’A¢v’A¢vh’T LéTé A®, (—\g A, /QJU> /




Simulacién

* Simulaciones de los robots en el PC para:
« Realizar mediciones

« Experimentar con robots de mayor nimero de médulos

| Simulation E]@E] - ~ 5"."“'-'*“0.'1_ E]@E]




Médulos GZ-I

 Electrénica integrada en los médulos
» Hechos de aluminio
« Construccién de diferentes topologias de robots modulares




Nuevos interfaces con los robots

Wiimote
Y un poco de robética friki para terminar )

-)

Wiiboard Tarri-wheel




Que el “frikismo” os acompane...

Dr. Obijuan

Muchas gracias por vuestra atencion

:-)



Demostracion
de robots modulares

Dr. Juan Gonzalez Gomez
Escuela Politécnica Superior . |
Universidad Auténoma de Madrid \X g

v, HADRIDBEODT ot
l"“'-\.% '\"H.\_\_\_ g __-"".
e
- "

S

MADRIDBOT - 2009. 24-25 de Marzo. IES Antonio Machado de Alcalé de Henares



	Página 1
	Página 2
	Página 3
	Página 4
	Página 5
	Página 6
	Página 7
	Página 8
	Página 9
	Página 10
	Página 11
	Página 12
	Página 13
	Página 14
	Página 15
	Página 16

