Cuestion 5
(2 puntos maximo)

Disear el lay-out para la soldadura, mediante robots industriales comerciales, de los
cascos de buques de grandes dimensiones, teniendo en cuenta que los cascos estin
formados por varias piezas metdlicas.

1. Definicién del proceso de colocacién de las piezas y de realizacién de la
soldadura.

2. Definiciéon del robot (nimero de GDL, alcance, etc.) y de los equipos

auxiliares (cintas transportadoras, sensores, etc.).

Disefio del lay-out.

4. Célculo estimado de la productividad del sistema teniendo en cuenta el
numero de trayectorias y la velocidad de movimiento del robot.

5. Calculo del coste de la instalacién robotizada.
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