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Servidores de Control y Vídeo:

• Codificador MPEG-1/2 o MPEG-4
• 2 x RS-232, 2xRS-422
• Interfaz Ethernet 100BaseT
• Sistema Operativo Linux embebido
• Disco Duro de estado sólido (DiskOnChip)
• Interfaz Web de Configuración
• Equipo de intemperie, IP-66
• Op. Temp.: -20 a 70ºC

Plataforma de vigilancia:

• Movimiento Azimut y Elevación
• Cámara IR
• Cámara visible
• Equipo de intemperie, IP-66
• Op. Temp.: -20 a 70ºC
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