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15 de abril de 1998

 NUESTROS PROGRAMADORES

[Los CUATRO MOSQUETEROS DE LA INGENIERIA]

CREAR MINI-ROBOTS

Desde hace algiin tiempo, dentro de la robética hay otra tenden-

cia paralela. Son los «microbots», pequeiias maquinitas capaces

de desafiar al venerado Terminator. No son tan inteligentes co-

mo los robots de gran tamaiio, pero en su conjunto pueden reali-

uatro estudiantes de la Escuela

Técnica Superior de Ingenieros de

Telecomunicaciones, se interesaron

en estos «juguetes». Empezaron a
investigar, a consultar libros y, finalmente, de-
cidieron crear el Grupo J&J para, a partir de
ahi, trabajar en el desarrollo de los «micro-
bots». «La filosofia dominante anterior -segun
ellos- era crear robots muy grandes pero muy
dificiles de programar, ya que pretendian pa-
recerse al ser humano. Con este tipo de «mi-
crobichos» se intenta copiar el comportamien-
to de un animal. Es una nueva tendencia que
se esta poniendo de moda».

La utilidad de los robots la han orientado
principalmente hacia la investigacion, pero es-
tas pequefias maquinitas también tienen otras
aplicaciones como: sistemas de riego, cerra-

zar una labor quiza mejor que éstos

duras electrénicas, sistemas de seguridad...

Estos jovenes han organizado, durante dos
afnos consecutivos, un «taller», dentro de la
Universidad, para la creaciéon de pequefios
«micro-robots», dirigido a los alumnos de su
facultad. «Esto gusta a la gente. Decidimos
reunirmos y dedicarmnos a explicar al resto de la
gente como se hace esto. El afio pasado hu-
bo 40 personas y éste 80. Dura una semana
y pretendemos que la gente aprenda y que
este «taller» llegue a tener una continuidad,
aungue nosotros no o organicemos» -explica
Juan José San Martin, uno de los componen-
tes.

Auténticos rastreadores. Los «micro-ro-
bots» de este «taller» poseen habilidades c6-

mo seguir una linea negra sobre el suelo sin

Super Goliat cuando arranca
baja la pala, avanza y si
encuentra algo, lo recoge

«salirse» de ella, detectar choques y también
niveles de radiacion luminosa. «Estos peque-
Aos robots -sefalan- son capaces de rastrear

lineas, dirigirse a la luz de una linterna, o cam-

biar de direccién al chocar».

Entre ellos se dividen el trabajo, aunque to-
dos saben hacer de todo. Cristina Doblado,
de 24 afos, se dedica a la programacion de
alto nivel. Juan Gonzdlez, 25 afios, es el en-
cargado de la programacion de bajo nivel, con
la cual se controlan los robots, las comunica-
ciones con el PC, etc. Juan José San Martin,
de 25 afnos, se encarga del <hardware»: los
circuitos, el microcontrolador, las ampliacion
de memoria, logica programable. Y Andrés
Prieto Moreno, 26 afnos, se centra en las es-
tructuras mecanicas de los robots y etapas de
potencia.

Todo lo que realizan se lo financian ellos.
Ahora estan trabajando en una cerradura elec-
trénica (una tarjeta con un lector y una base
de datos que indica la gente que puede entrar
y la que no tiene permitido el acceso), con un
coste muy bajo. «Anteriormente hicimos un
osciloscopio que se utiliza para medir sefales.
Simplemente, con una tarjeta que se introdu-
ce dentro del PC y después aparecen en pan-
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La Hormiga lleva 12 motores y sigue la
luz imitando el movimiento de estos
insectos. Su coste es de 50.000 pesetas

Chacal incorpora 4 motores y se
mueve como un tanque. Tiene un
brazo que recoge objetos

talla las sefales en
color», aclara Cristina.

Cuando acaben la
carrera, (seguramente
este afo), tienen pen-
sado montar una em-
presa para hacer todo «made in Spain», sin
importar nada de fuera. «La gente es reacia -
explica Andrés- se piensa que en nuestro pais
no hay tecnologia. Hay tipos de sistemas de
control que en Espafa se pueden hacer per-
fectamente y va salir mucho mas barato, pero
no sé, hay un miedo escénico y prefieren
comprar fuera. El nivel de ingenieria aqui es
muy alto». En la empresa trabajaran a la carta.
Entre los cuatro abarcan la electronica, meca-
nica a nivel de «microbots» y programacion de
bajo y alto nivel.

Otros trabajos. A la vez que estudian, docu-
mentan todo lo que van haciendo. «<Mucha de
la documentacion que nos llega es en inglés y
nosotros 1o hemos ido recopilando, lo hemos
escrito en espanol y ahora, por ejemplo, he-
mos escrito un libro sobre el microcontrolador
de Motorola que queriamos publicar en la es-
cuela porque puede ser Ultil para mucha gen-

Quark es muy rapido. Acoge motores de
alta tecnologia y quedo 2° en un concurso
en Barcelona. Sigue una linea negra.

Grupo J&J:
Cristina, Juan
José, Juany
Andrés.
Estudiantes
de «Teleco» y
creadores de
«microbots»

te» comenta Juan. El libro se llama «Microcon-
trolador 68HC11: fundamentos, recursos vy
programacion». Este microcontrolador se esta
utilizando mucho en ingenieria. «El libro no tie-
ne fin de lucro -comenta Cristina- tenemos el
ISBN, consta que nosotros lo hemos escrito y
no queremos derechos de autor». El siguiente
libro estara enfecado a como resolver diferen-
tes problemas, con el mismo microcontrolador
y la ayuda del libro anterior, de una forma ba-

rata y facil, es de aplicaciones domésticas
normales, (por ejemplo, activacion de la cale-
faccion). Estos sistemas se hacen con esta
placa a bajo coste y muy rapidamente. «Pri-
mero, queremos acabar la carrera y, después,
montarmos la empresa». Su problema es que
ahora son alumnos, pero a la vez tienen pro-
ductos que quisieran poner en manos de pro-
fesionales, y el ser estudiantes, se convierte
en una traba.

Si quieren conocer aun mas al Grupo J&J,
sus trabajos o ponerse en contacto con ellos,
accedan a su web <www.ieeesb.etsit.upm.es/~
jisan> que dentro de poco cambiara a esta

otra direccion: <www.arrakis.es/~grupojj>

Marta VILLALBA

COMPONENTES BASICOS DE UN <MICROBOT»

@ MOTOR: Para poder mover el robot.

@ SENSORES: Deluz infrarrojos , de cho-
que. Sirven para captar informacion del exterior.
© ESTRUCTURA: Es el soporte del micro-
bot. Proporciona una base sélida y rigida para
que se sujeten los motores y el resto de los com-

ponentes.
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© TARIETA DE POTENCIA Y
POLARIZACION

O TARJETA MICROCONTROLA-
DORA

© BATERIA: proporciona la energia al

microbot, con cuatro pilas alcalinas es suficiente.




