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El “ecosistema”

ﬂovimiento open source

Impresoras 3D
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Comunidad: “el efecto comunidad” (1)
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Comunidad: “el efecto comunidad” (l1)



Comunidad: “el efecto comunidad” (1il)
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Comunidad (1V)

/ Efecto comunidad \
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Motivacion

¢Por qué no aplicar este modelo a la robédtica?

« Robots desarrollados por la comunidad

« Compartidos por Internet

« Robots que evolucionan

* iAparicion de disefios asombrosos!
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Problemas al compartir

Compartir

Diseno (bits)

Robot fisico

*

iFabricar!
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Un sueno hecho realidad

MATERIALIZAR una idea
en un objeto fisico,
rapidamente y barato
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Y ademas... iopen-source!

« Esquemas de diseno libres
* Te la puedes construir
* Puedes clonarla

e ilmprime una impresora a tus amigos!

* Precio aprox: 350€ - 500€

14



g,

L.

....t. .H.tm L T
f ,..'hw ..,..._ L N
:&_ .,.p..ﬂ o i e P
g oy i
. L 28 T

§

¥

15



Historia (muy resumida...)

(A. Bowyer, 2005)

Darwin, 2007 Mendel, 2009

Cupcake,
Makerbot (2009)

N
N

L Thingiverse




Nuestra evolucion...

Darwin, Feb/2009 Mayo 2009 Abril, 2011
MediaLab PRADO Makerbot #8 Proyecto CloneWar

Mayo 2011 Octubre 2011 Dic 2011
MADRi! (ASROB-UC3M) PADRE (UC3M) Primer clon R2D2
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Clone wars: Dic/2011

Genealogy

RepStraps printers

[ Gener®*" ]

Self-replicant printers

[Cee]

MakerBot
N FGES

R1
Makerbot #8

Clones: 1
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Clone wars:

Marzo/2012

Genealogy

RepStraps printers

MahkerBot

INDUSTRIES
|

I
R1
Makerbot #8

MADRE
Makerbot #4224

EUITI-UPM
Makerbot #5861

#2 Death star  #3Maese Artorius ~ #4 Mardan
- ; T

#8 Sonny #7 PacleMaker

Padres desconocidos
Unknown parents
{Parts bought In ebay or shops)

Clones: 10
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Clone wars: Abril/2012

Genealogy

RepStraps printers

Salt-raplicant printars

RepRap

MakerBot:

INDUSTRIES
I
| I I
Ri MADRE EUITI-UPM
Makerbok #8 Makerbot #4224 Makerbat #5861

n_

| i Padres desconocidos

| |

|

IE {Parts bought In abay or shops)

Prusa Mold

ul@

MAF-1

ﬁ'j@

#12 Falll:t-sel #M!TNI' #15 Qciorum 16 Pokato

Clones: 16
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Clone wars: Mayo/2012

CLONE
WARS

Genealogy

RapStraps printars

RepRap

T
MakerBot:

INDUSTRIES

Prusa Mald

R1

Makerbot #&

MADRE PRDRE EUITI-UPM MAF-1 e
Makerhat #4224 Makerbot #5861 Mosaic, Makergesr

#19 Misan Black #5 Malcod

Makerbot #xu

|
#3 Magse Artorius W4 I"'II dan 48 Sonny

a2 I,euth tar #7 PacleMaker

#21 Ukraine

. 7.8

Set #1
(in canstruction)

|
%9 Johnny 8§  #10Manuela
Ml riu i

o W W E

#6 GLaDOS

.uural -Bot  #13 AT-AT alsnm um 816 P«mm

Padras desconacidas
Unkidwin parsnts

{PFarts bought in ebay or shops)

211 Dnh uggar

|
%22 Grifo

Clones: 23
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Clone wars: Junio/2012

WARS" T
MakerBot: Prusa Mold
Genealogy INDUSTRIES q. ;Q
g €
A

1 wea G
R1 MADRE PADRE EUITI-UPM Demiurgo 3D-GDAF MM:"'“- -
Makerbot #8 Makerbot #4224 Makerbot #5644 Makerbot #5861  Makerbot Replicator e
#5861 <
RepStraps printers #6 GLaDOS
0 s Padres desconocidos
/ N )Y - (A - Unknown parents 7
7 (Parts bought in ebay or shops)
|

Self-replicant printers l #29 Gandalf #7 PacleMake #26 Rewok l ! ! ‘ ‘ ! ! ! !

P! P #2 Death star andal acleMaker ewol

|
#22 Grifo

#19 Misan Black  #5 Halcon  #9 Johnny 5 #10Manuela  #11Debugger  #12Fenix-Bot #14ATAT #15 Ociorum #16 Potato

2
el
i/
N

#1 RJD
1 N .
\,,.“h%- I
3 S\
S E&m
|
|

#13 R3

#21 Ukraine

Clones: 31
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Clone wars: Julio/2012

Clones: 36
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Clone wars: Agosto/2012

Clones: 42
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Los printbots

« PRINTBOTS = PRINTable roBOTS

« Robots “orientados a la comunidad”

« Construccion:

Impresora 3D
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Miniskybot 1.0 (http://www.thingiverse.com/thing:7989 ]

/Hardware Iibrez\
2

 Panos libres

» Software Libre

. /
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Telecopias
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Miniskybot 0.1

Miniskybot 1.0

Evoluciones y mutaciones

Unitrack

Orugator 1.1
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La mutacion de Scout

Scout |l

Scout |

 Sliptonic, Missouri (USA) » Scout Il: Canica como rueda loca

e Chasis mejorado

L http://www.thingiverse.com/thing:13042 ]
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Protobot: evolucion + cambio de paradigma

« Mario Almagro (UC3M)
e Nieves Cubo (UC3M)
 Alberto Valero (UC3M)

Ehttp://www.thingiverse.com/thing:18264 J
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Derivados del Protobot EVIDEO 2}

Master de robdtica UC3M
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Rama scout/protobot

Miniskybot 1.0 Scout 1
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Miniskybot II EVIDEO 3 } EVIDEO 4 }

e Robotica y Cibernética (UPM)
« “Manada” de robots
 Red de robots

* |deas del Scout
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Electronica (Il)

W

» Tarjeta Skymega

* Micro ATMEGA328

» Disenada con: KICAD

« KICAD es software libre

« Compatible ARDUINO

» Reutilizacién de la comunidad

{ http://goo.gl/vOMtr ]
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Derivados del miniskybot 2: HKTR-9000 EVIDEO 5 W

e Taller de robética: EPS UAM
e Carlos Garcia Saura (UAM)
« Shield de arduino + placa sensores (KICAD)

Ehttp://www.thingiverse.com/thing:23593 ]

36



Derivados del miniskybot 2: ArduSkybot

e Carlos Garcia Saura (UAM)

E http://carIosgs.es/2012—summer—workshop]
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Derivados del miniskybot 2: Skyball {vmeo 6

« Miguel Angel de Frutos (UPM)

« Robot-Esfera

E http://www.thingiverse.com/thing:24555 }
38




Miniskybot 1.0

Rama Miniskybot 2

Miniskybot 2.0

Skyball
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Miniskybot 1.0

Rama Unitrack

Unitrack
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Rama Unitrack: Rover [VIDEO 7}

* Jon Goitia (UC3M)

* Pinza frontal para coger objetos

Ehttp://www.thingiverse.com/thing:18392 ]
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Rama Unitrack: D-track EVIDEO 8}

 Daniel Gonzalez (UC3M)
 PFC

e Director: Alberto Valero

[ http://www.thingiverse.com/thing:30805 }
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Rama Unitrack (I1l)

Miniskybot 1.0 Unitrack

4-track
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Una muestra del ecosistema




Mars Rover

VIDEO 9

* 6 ruedas independientes
« Mario Almagro (UC3M) y Alberto Valero (UC3M)
« OOML

Ehttp://www.thingiverse.com/thing:29576 ]
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Cuadrupedo: AT-AS [VIDEO 10]

« Ana del Prado (UC3M)
« OOML
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Brazo robodtico EVIDEO 11}

« Angel de Castro (UC3M)
e Director: Alberto Valero
« 6 DOF!!

[http://www.thingiverse.com/thing:30163 }
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Robots modulares EVIDEO 12}

« Médulos REPY1 « ArduSnake

« Gusanos y serpientes roboéticos

[http://www.thingiverse.com/thing:13442 }

[ http://www.thingiverse.com/thing:21401 ]
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Water oscillator EVIDEO 13}

 Miguel Angel de Frutos (UPM)

e iiRobot acuatico!!

[http://www.thingiverse.com/thing:30163 }
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Conclusiones

« Los Printbots funcionan!
» Telecopia, evolucién y diversificacion
* Si es posible que aparezcan comunidades de desarrollo de Robots

« Geniales para actividades educativas e investigacion

Trabajos futuros
« Desarrollo de nuevos paradigmas de
diseio mecanico

» Aplicaciones de alto nivel para “Generar
robots”

* RoboDRAW!
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Que el plastico os acompane...

iMuchas gracias!

=)
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