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Robots modulares
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Robots modulares de tipo “gusano” o “serpiente”

/ Robots modulares \

“Cadenas” de modulos



Locomocion de robots apodos




Vamos a aprender construyendo...

1.- Montaremos varios modulos

2.- Construiremos un robot de 2 mddulos

2.- Construiremos otro de tres....




OS PROPONGO UN RETO...

ii Batir el record de Espana del
robot apodo mas largo!!

 Record actual:
e 12 mddulos (1 metro)
« Estudiantes de la asignatura de Robética de la UC3M
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Construccion de los modulos

Material para cada grupo:




Construccion de los modulos: Paso 1
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Construccion de los modulos: Paso 2
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Construccion de los modulos: Paso 3




Paso 1

Probando los modulos
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Probando los moédulos: Paso 2
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Probando los moédulos: Paso 3

iCuidado con la conexidn
del mddulo! El cable
negro hacia donde pone
GND
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Control de los modulos (I)

« Encender la electrénica

e El mddulo empezara a
oscilar de un lado a otro

@ (t)=Asin(

2—"+Aqb)
-

Parametros:

« Amplitud: A Angulo de doblaje méaximo

e Periodo: T Frecuencia de
 Diferencia de fase: A9

Movimiento de un médulo con respecto a otro

oscilacion
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Control de los modulos (Il)
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Construccion de

Minicube-l: Paso 1
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Construccion de Minicube-l: Paso 2

« Conectar al numero 4
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Construccion de Minicube-Il: Paso3

« Conectar al numero 2
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Construccion de Cube3

« Conectar al numero 6
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Construccion de Cube6
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Construccion de Cubel?2
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